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Inis Takimi

Yerdek: bir ucag destekleyen ve taksi.
kalkis ve inis yapmasmna 1zin Veren
yvapidir.
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Inis Takimi Parametreleri

1 -Tip

2 - Sabit veya geri cekilebilir.
kismen geri ¢ekilebilir in1s takimu

3 - Yiikseklik
4 - Dingil mesafesi

5 - Tekerlek mesafesi

6 - Ana takim 1le ucak arasindaki
mesafe cg

7 - Dikme Cap1
8 - Lastik Boyutu

9 - Ger1 Cekilmis 1se 1mis takimu
bdlmesi

10 - Her bin1 iizerindeki viik miktari
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Tip (Ug Tekerlekli Inis Takimi)

Giiniimiizde modern yolcu ve kargo ucaklaninda en yaygin
kullanilan tiptir. Yapisi ki ana mig takimi ucagm agirlik
merkezinimn arkasmnda, bir burun 1ms takimi 1se ucagm én
kisminda bulunmalktadir.

Ucak verdeyken vatay bir pozisyonda durur, buda pilotun

gorils acistmi artnir. Imis swrasinda ucagin "ziplamasini”

(ground loop) onler ve daha stabildir Ucagin diiz durmasi
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Tip (Geleneksel (Kuyruktan) Tekerlekli Inis Takimi)

Eski tip pervaneli ucaklarda wveyva ozel amach hafif
ucaklarda goriliir. Yapisi ki ana 1mis takam énde, kiiciik bar
tekerlek veya kizak 1se kuyruk kismindadir

Daha hafif bir vapidir ve engebeli arazilere daha
dayamkhdir. Ancak gbris agisi ve ms  kontrolii daha
zordur.
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Tip (Coklu Tekerlekli Inis Takimi)
Ucagin agirhim arttikca, basinc: piste yvaymak icin tekerlek
sayisi artirlir

Asrbus A380 veya Antonov An-225

Tek bir dikme tzeninde 2, 4 veya 6 tekerlekten olusan
yapilan bulunur. Bu, devasa bir agirhigin pist yiizeyine zarar
vermesim engeller.

alamy
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Inis Takimi (Sabit, geri cekilebilir veya ayrilabilir)

Bir diger inis takimi tasarim gereksinimi kalkistan sonra inis takimina ne yapilacagidir. Genelde bu
durum icin dort alternatif vardir:

1. Kalkistan sonra inis takimini serbest birakmalk,
2. Inis takimlarini ucagn altinda asili birakmak (sabit),
3. Inis takimini ucagin icine tamamen geri cekmek (gévdeye veya kanadin icine),

4, Inis takimini ucagin icine kismen geri cekmekir.
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Serbest Birakma e sl arynges. et

llk durumda inis takimi kalkistan sonra serbest
birakihrsa ucak wucus gorevi sirasinda onu
tasimak zorunda olmaz. Bu yiizden kalkistan
sonra ucak agirhég azaltilrms olacaktir ve bu bir
avantaj olarak gorilebilir. Ancak bu durum inis
icin ayni gordlmez. Ucagin inis yapmayacag
anlamina gelir veya ucak guvenli bir inis yapmak
icin baska bir inis talkaimi kullanmalidir.
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Geri Cekilme

Geri ¢ekilebilir bir inis takimi durumunda,
ucak kalktiktan sonra inis takimi govde
icine katlanir. Geri cekilebilir bir inis
takimi icin, geri cekme sistemi tasarimi ve
geri cekildikten sonra inis takimi icin
yeterli alan tasarimimin saglanmasi
gerekmektedir. Geri cekme mekanizmasi
ucak agirhgim, tasarim karmasikhgini,
bakimi artirirken ic yakit hacmini azaltir.
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Ana Inis takimi icin geri c¢ekme mekanizmasinin konumlandigi kisimlar
1. govde bolmesi, 2. kanat ici ve 3.govde icinedir

1, Govdeye ekii (Gn géranis) 2. Kanatiara ekl (Gst gorunis) 3, Gvdeye ekl (yan gérinds)
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Sabit ve geri ¢ekilebilir sistemin karsilastirilmasi

No | Madde Sabit (geri ¢ekilmeyen) Inis | Geri Cekilebilir Inis Takim
Takimm
] Malivet Ucuz Pahal
2 Agrhk Hafif Afir
3 Tasarim Tasarim daha kolay Tasarim daha zor
4 Uretim Uretim daha kolay Uretim daha zor
5 Bakim-onanm | Bakum daha kolay Bakinu daha zor
b Siirliklenme Daha fazla siiriiklenme Daha az siirilklenme
7 Ugak Maksimum  hizda  daha | Maksimum hizda daha yiiksek
performansi diisiik ucak performansi ugak performansi
8 Boyuna denge | Daha dengeli Daha dengesiz
9 Depolama alam | Depolamaya ithtiyag vok Depolamavya ihtiyag var
10 | Geni gekme | Geri ¢ekme sistemine gerek | Gen gekme sisterm gerekh
sistemi yok
11 | Yakit hacrmi Daha fazla kullamilabilir 1¢1 | Daha az kullamlabilir i¢ hacim
hacim
12 | Ugak yapisi Boliintisiiz yapa Yapr elemanlarmin  béliinmesi

nedenivle takvive thtivac
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b. geri cekilebilir
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